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Vorwort
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Berechnungen mit dem Computer

den.

Benennung Regel/Erkidrung Beispiel

Klammern Es sind nur runde Klammern statt [(28 + 5) — 6] (9 + 12)
zuléssig; es kdnnen mehrere .
Klammern geschachtelt wer- in BASIC:

((28+5)—86)*(2+12)

Anfihrungs- | Werden nach der PRINT-Anwei-
zeichen sung die Zeichen in Anflthrungs-
zeichen gesetzt, dann werden
nur die Zeichen ausgegeben,
die Innerhalb der Anfilhrungs-
zeichen stehen.

PRINT , RADIUS =*“ 8

Anzeige: RADIUS =8

Operatoren Flir das Multiplikationszeichen

und » " ist immer-das Sternchen
Schllissel- -+ ZU verwenden.
wérter fiir

arithmetische | Fur das Divisionszeichen ,.:“
Funktionen ist immer der schrége Bruch-
in BASIC- strich ,/* zu verwenden.
Schreibweise
Beim unprogrammierten Rech-
nen beginnt die Eingabe mit
PRINT, z.B.: PRINT 4 + 16, da-

nach wird die| ENTER| -Taste

betatigt. Auf dem Bildschirm
erscheint dann das Ergebnis
(Anzeige) 20.

Grundrechen-|
arten

PRINT 4 + 16 |ENTER|-Taste

Anzeige: 20

PRINT 10— 6 ~Taste

Anzeige: 4

PRINT 6 = 20 ENTER| -Taste
Anzeige: 120

PRINT 100/25 |ENTER/|-Taste

Anzeige: 4

Exponential- | Fir die Exponentialschreibweise
schreibweise | in BASIC muB fiir die hoch-
gestellten Ziffern (Exponenten)
eine andere Schreibweise, als
die in der Algebra (ibliche an-
gewendet werden.

Die Exponentialschreibweise
von Dezimalzahlen wendet der
Computer von selbst an, wenn
die Zahlenwerte vom Ergebnis
sehr groB werden.

Zehnerpotenz| Die Zehnerpotenz wird durch
ein vor den Exponent gestelites
.E* gekennzeichnet.

statt 18 - 108 in BASIC 18 E8
statt 12 - 10% in BASIC 12 E3

X20
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Der Wurzelexponent gibt an,
wie oft der Radikand in gleiche
Faktoren zerlegt wird. Der Radi-
kand ist die Zahl, die in gleiche
Faktoren zerlegt werden soll,

Das Radizieren (Wurzel-
ziehen) ist eine Umkehrung
des Potenzierens.

Anstelle der Schreibweise als
Wurzel kann auch die Schreib-
weise als Potenz angewendet
werden, dann ist der Exponent
ein Bruch.

Fehlt bei der Wurzel der Wurzel-
exponent, so ist er immer 2"
Diese Wurzeln bezeichnet man
als Quadratwurzeln.

Radizieren

Benennung Regel/Erklérung Beispiel

Allgemein Die Zerlegung einer Zahl in meh- 4,
rere gleiche Faktoren kann ver- =2
kirzt geschrieben werden. 4 = Wurzelexponent
Diese verkirzte Schreibweise
wird als Wurzel, der Vorgang v16 = Wurzel
als Radizieren bezeichnet, 16 & Radikand

2 = Wurzelwert

e

46 =1
3
Vat

wira O

=a

A=Ya=y2=2

wenn der Radikand negativ ist.

Wurzelwert Der Wurzelwert wird errechnet, | 3— 3——— 3,
indem man den Radikand ent- oF RY R Ry =R
sprechend dem Wurzelexponent e
in gleiche Faktoren zerlegt. a =a
Vorzeichen
Gerader Wurzeln mit geradem Wurzel- V16 =4
Wurzel- exponent ergeben positive
exponent Werte, wenn der Radikand posi- | /9 =3
tiv ist,
Ist der Radikand negativ, dann
ist die Wurzel nicht definiert.
Ungerader Wurzeln mit ungeradem Wurzel- | 8,—
Wurzel- exponent ergeben positive 27 =R
exponent Werte, wenn der Radikand posi-
tiv ist, und negative Werte, ?/E =42

X 43
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Zwei- und Dreisatz

Benennung Regel/Erklarung Beispiel

Allgemein Das Dreisatzrechnen ist ein
Verfahren, mit dem man GréBen
bestimmen kann, die zu anderen
GroBen in einem Abhéngigkeits-
verhélinis stehen. Man unter-
scheidet Dreisatzaufgaben mit
direktem (gleichen) Verhélt-

nis = Wachsen der ¢inen GrBe
sowie auch eine Zunahme der
anderen und Dreisatzaufgaben
mit indirektem (umgekehrten)

Verhéltnis = Wachsen der " § y
. Zeichnerische Darstellung eines
::': ;,esl:ﬁsa A Abiktme dor Dreisatzes mit direktem Verhait-

nis

Der Dreisatz wird in drei
Rechenschritte gegliedert:

— Behauptungssatz (BS)
— Folgerungssatz (FS)
— SchluBsatz (SS)

Die einfache Dreisatzaufgabe
enthalt drei Zahlenangaben.

Kommen in einer Aufgabe zur
SchluBrechnung mehr als drei
Zahlenangaben vor, dann er- Zeichnerische Darstellung eines

fordert die L8sung einen zusam-| Dreisatzes mit indirektem Ver-
mengesetzten Dreisatz, der aus | haltnis.

mehreren Folgerungssétzen
besteht.

Soll bei der SchluBrechnung
lediglich auf eine Einheit
geschlossen werden, dann
erfordert die L&sung nur zwei
Sitze. Diesen Rechengang
bezeichnet man als Zweisatz.

X 63
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Benennung Regel/Erklarung Beispiel
Trigono- Tabelle: Winkelfunktionen
metrische
Beziehungen Gegenkathete des Winkels ¢ a
am recht- sine = ==
winkligen Hypotenuse c
Dreieck )
(Fortsetzung) o Ankathete des Winkels & .y E:
Hypotenuse (+]
&n Gegenkathete des Winkels « a
a =—
Ankathete des Winkels & b
Ankathete des Winkels « b
cote = - =
Gegenkathete des Winkels ¢ a
Fur den Winkel g verhalten sich die vier Winkelfunktionen
entsprechend, also:
Gegenkathete des Winkels § b
sinf = =— USW.
Hypotenuse
Seiten-
beziehung
zum Winkel &
Sinus a sina= 2
c
b a %
sinfi=—
ﬁ c
sin fi=cos ¢
. b
Cosinus « cos a =E
a
cos f=—
‘3 c
cos f=sina
X 96
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Berechnen von Arbeit, Leistung und Wirkungsgrad

Benennung Regel/Erklarung Beispiel
Mechanische | Um die mechanische Lei-
Leistung stung beurteilen zu kénnen,
muB man die Zeit mit in Be- P
tracht ziehen, die zur Ver- —te pe—
richtung einer bestimmten AW\
Arbeit gebraucht wird. Das T 0
geschieht in der Weise, daB z
man als Leistung die in der o
Zelteinheit (1 s) verrichtete
Arbeit angibt. Die Leistung P
ist demnach der Quotient aus
Arbeit W und der zugehéri-
gen Zeit t.
W F-5 G- Aufgabe:
Formel = e g Der skizzierte Kran hebt eine Last
von m = 5000 kg in 1 min auf eine
Hoéhe von 10 m. Gesucht wird die
Einheit Die Einheit der Leistung ist dafiir notwendige Leistung.
das Watt (W).

J Nm
‘[W=1§—1——é—-

In der Technik verwendet
man haufig als Leistungsein-
heiten dezimale Teile und
Vielfache von 1 W, z.B. mW,
KW und MW.

1mW=0,001W;

1kW =1000W;

1 MW = 1000 kw.

Die Leistung zum Bewegen
eines Korpers ergibt sich aus
dem Produkt Kraft Fy, mal
Geschwindigkeit v. Losung:

|P=Fu-v || p=Y w=m-g-n

_ 5000 kg - 9,81 m/s? - 10 m
K 608

P

P=8175W = B kW

X139
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