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Ableitung und Ableitungsfunktion
Ableitungsregeln, hohere Ableitungen
Verkettung von Funktionen

Kettenregel

Produktregel

Monotonie und Kriimmung

Extrem- und Wendepunkte
Extremwertprobleme mit Nebenbedingungen

O Il Exponential- und Logarithmusfunktionen
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Die natiirliche Exponentialfunktion und die Euler'sche Zahl e
Exponentialgleichungen und nattirlicher Logarithmus
Graphen von Exponentialfunktionen

Exponentialfunktionen mit Parameter

Die Logarithmusfunktion und ihre Ableitung
Wachstumsvorgénge

O Il Integralrechnung
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Rekonstruieren einer Grofie

Das Integral als orientierter Fldcheninhalt

Der Hauptsatz der Differenzial- und Integralrechnung
Bestimmen von Stammfunktionen

Integralfunktionen

Integral und Flacheninhalt

Mittelwerte von Funktionen

Rotationskdrper und ihr Volumen

Unbegrenzte Fldchen und uneigentliche Integrale

O IV Funktionen und ihre Graphen
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Bestimmen von Nullstellen

Definitionsliicken und senkrechte Asymptoten
Verhalten von Funktionen flir x = £ oo,
waagerechte Asymptoten

Graph und Funktionsterm

Trigonometrische Funktionen

Untersuchen von Funktionenscharen
N&herungsweises Berechnen von Nullstellen

O V Lineare Gleichungssysteme
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Das Gauf3-Verfahren
Losungsmengen linearer Gleichungssysteme
Bestimmen ganzrationaler Funktionen

O VI Geraden und Ebenen
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Bibliografische Informationen

Vektoren im Raum

Geraden im Raum

Ebenen im Raum - Parameterform

Zueinander orthogonale Vektoren - Skalarprodukt
Normalengleichung und Koordinatengleichung einer Ebene
Ebenengleichungen umformen - das Vektorprodukt
Ebenen veranschaulichen

Gegenseitige Lage von Ebenen und Geraden

Gegenseitige Lage von Ebenen
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O VIl Abstinde und Winkel
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Abstand eines Punktes von einer Ebene — HNF
Abstand eines Punktes von einer Geraden
Abstand zueinander windschiefer Geraden
Winkel zwischen Vektoren - Skalarprodukt
Schnittwinkel

Anwendungen des Vektorprodukts

Spiegelung und Symmetrie

Modellieren von geradlinigen Bewegungen
Vektorielle Beweise

O VIl Wahrscheinlichkeit und Statistik
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Wahrscheinlichkeiten berechnen
Vierfeldertafel - bedingte Wahrscheinlichkeit
Binomialverteilung

Problemldsen mit der Binomialverteilung
Einseitiger Hypothesentest

Wahl der Nullhypothese

Zweiseitiger Hypothesentest

Fehler beim Testen von Hypothesen

Stetige Zufallsgrofien
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