Inhalt

3.2

3.21
322
3.23
3.24
325
3.26
327
3.28

331
3.3.2
333
334
335

41

421
422

43.1
432
4.4

Einleitung

Grundlagen

Begriffe

Messunsicherheit

Ermittlung der Messunsicherheit
Mathematisches Modell
Eingangsgréen

Methoden A und B
Standardunsicherheiten
Sensitivitatskoeffizienten
Standardunsicherheit der MessgroRe
Erweiterte Messunsicherheit
Andere Verteilungen
Systematische Messabweichungen
Messprozesseignung

Bestatigung der Konformitét

Besonderheiten von Koordinatenmessungen
Uberblick

Ausgleichsrechnung

Einfilhrung

Kovarianzmatrix

Kreis

Kugel

Ebene

Zylinder

Kegel

Bevorzugte Messpunktanordnungen
Geometrieabweichungen
L&ngenmessabweichungen
Richtungsabweichungen
Formabweichungen

Vereinfachte Grenzwerte

Beispiel

Eingangsgrofen bei Koordinatenmessungen
Aligemeines

Werkstickoberflache

Emittlungsmethode B

Emittlungsmethode A

Taster

Einmessen

Rotationsabweichungen
Geometrieabweichungen

Bibliografische Informationen
http://d-nb.info/1051641349

digitalisiert durch F

-

OOOWON~NNN~NANDNN


http://d-nb.info/1051641349

Temperatur

Definition der Messgrofie
Lageabweichungen
Bezugssystem
Aufspannung

Virtuelles KMG

Konzept

Verfahren

Beispiel

Grenzen des Verfahrens

Kalibrierte Werkstiicke

Konzept

Verfahren

Beispiel

Grenzen des Verfahrens

Berechnung der Messunsicherheit

Allgemeines

Vorgehen

Beispiele

Uberblick

Durchmesser

Abstand

Position

Symmetrie

Koaxialitat

Koaxialitdt zur gemeinsamen Achse
Richtung

Form

Grenzen des Verfahrens
Anwendung in der Praxis

Berechnungstabellen
Uberblick
Durchmesser

Abstand

Position

Symmetrie

Koaxialitat

Koaxialitat zur gemeinsamen Achse
Richtung und Winkel
Form

Lauf

Unabhidngige Messabweichungen

Literatur



