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ABS Antiblockiersystem

AC Alternating Current, Wechselstrom

AP Arbeitspaket

ASM Asynchronmaschine

BASt Bundesanstalt fiir StraRenwesen

BKV Bremskraftverstérker

BMS Batteriemanagementsystem

CAN Controller Area Network, Netzwerk der
Steuergerate

DC Direct Current, Gleichstrom

DSK Doppelschichtkondensator

ESP  Elektronisches Stabilitatsprogramm

ETA Event Tree Analysis, Ereignisbaum-
analyse

EV Electric Vehicle, Elektrofahrzeug

FMEA Failure Mode and Effect' Analysis,
Fehlerméglichkeits- und Einflussanalyse

FSD Fahrzeugsystemdaten GmbH, Dresden

FTA Failure Tree Analysis, Fehlerbaum-
analyse.

GSM Gleichstrommaschine

HEV Hybrid Electric Vehicle, hybridelek-
trisches Fahrzeug

HMI Human-Machine Interface, Mensch-
Maschine-Schnittstelle

HTW Hochschule fiir Technik und Wirtschaft
Dresden

HUA HU-Adapter

HV High Voltage, Hochvolt

LV Low Voltage, Niedrigspannung

MOSFET Metal Oxide Semiconductor Field Effect
Transistor

MR Magnetoresistiv

OBD On-Board-Diagnose

PMSM Permanentmagjneterregte Synchron-
maschine

SG Steuergerat

SOC State of Charge, Ladezustand der
Batterie

SOH State of Health, Alterungszustand der
Batterie '

StVvZO  StraBenverkehrs-Zulassungs-Ordnung

VM Verbrennungsmotor

WR Wechselrichter, Inverter



