Software-Praktikum

»1iemperaturregelung mit Pl-, Zweipunkt-
und Dreipunkt-Reglern® | |

Inhait

1.1
1.2
1.3
1.4
1.5
1.6
1.7
1.8
1.9
1.10
1.1
1.12
1.13
1.14

3.1
3.2
3.3
3.4
3.5

Grundlagen der Regelungstechnik.

Aufgaben der Regelungstechnik.........c..cooerimienicriiieir st
Das Prinzip der StEUEIUNG .......covceiirrrrrcie et ssere e smne s
Das Prinzip der Rickkopplung (Regelung) ........ccccvevrriorreererecceinis s ssrssssennas
Begriff des Ubertragungsgliedes ..........cuueereieereeeeeeieieeieseeeacsssssssessasseseersnens
Analyse von linearen Systemen durch Anregung mit Testsignalen...............ccc.....
Typen linearer UbertragungSglieder ............ceieeeecemreiermecesireeieecssessssssesesssnssnsnnes
Statisches Verhalten eines SyStems ........coocovociiiiccecniiecccr e s

Totzeitglied ........coce e
Glieder hoherer OrdnUNG ....cccco i
Struktur des einschleifigen Standardregelkreises...........ccoovniievcniniiinnniiinnienen,

Projektabschnitt I: Analyse der Regelstrecke
Vorstellung der Regelstrecke .......cccveirrceeriimeceierrcs i
Aufgabe 2.1: Statisches Ubertragungsverhalten der Regelstrecke............ccoeeuune.
Aufgabe 2.2: Bestimmung der Zeitkonstante der P-T1-Strecke ...........cccoouueneee.
Aufgabe 2.3: Bestimmung der Kennwerte der P-T2-Tt-Strecke......c.ccccccvvinenennnee

Priifung und Bewertung von Regelkreisen
(Fihrungs- und Storverhalten)

Begriffsdefinition ..ot e s
Generelle Anforderungen an eine Regelung .........cccccoviiiiiiniiiimrenre e
Optimierung des Flhrungsverhaltens.........cccoovcvceiiiiicin s
Optimierung des StOrverhaltens ..........ccccvviiiiceciere e e
Problem der bleibenden Regeldifferenz.........c..cocovevririiiniiccniiicieee,

Bibliografische Informationen
http://d-nb.info/1032509716

digitalisiert durch


http://d-nb.info/1032509716

4 Projektabschnitt lI: Einstellen eines P-Reglers
41 TYPEN VON REGIEIN ...t rereee et e e s s se e e sssamr e s s nessmsen e s s mnes
42 PID-Regler......cccoceieinieriiicierninenrsinneninne et e r e AR s e nnr s
Aufgabe 4.1: P-Regelung der P-T1-Strecke ........ccceemrircciccninicneere e
Aufgabe 4.2: P-Regelung der P-T2-Tt-Strecke .......ccccviviirvrcreccrmennicmnnnnnnncnsenes
5 Projektabschnitt lll: Einstellen und Optimieren eines Pl-Reglers ...........seuu..
5.1 Auswaéhlen geeigneter Reglertypen ...
52 PID-Einstellung nach Chien, Hrones und ReSwWicCK .......cc.cocceiimcmimrinnnncnccicninenees
Aufgabe 5.1: Entwurf eines Pl-Reglers fiir P-T2-Tt-Strecke........cccoociricriiiincnnenns
Aufgabe 5.2: Stérverhalten bei Pl-Regelung der P-T2-Tt-Strecke .......cccecmeeuneenn.
5.3 Einstellung nach der T-Summen-Regel..........cccoeeciiiiiniciiicnncesr e
Aufgabe 5.3: Entwurf eines Pl-Reglers nach der T-Summen-Regel.....................
6 Projektabschnitt IV: Regelungen mit Zwei- und Dreipunkt-Reglern..............
6.1 0T (=T =3 2 1= | L= R
6.2 Zweipunkt-Regler ohne Hysterese............ooccciviiicccciniicciereenncccres e
6.3 Zweipunkt-Regler mit Hysterese.........cocmrrecrnivinnsscetiir s vciessses e enneeens
Aufgabe 6.1: Zweipunkt-Regelung der P-T1-Strecke.........ccccocrniiniiinniinniicneen.
Aufgabe 6.2: Zweipunkt-Regelung der P-T1-Tt-Strecke .....cccccviiriviiicniiinnnneen,
6.4 Dreipunkt-Regler............o o rcerecrnes e s e s s e e e e s e s ren e

Aufgabe 6.3: Dreipunkt-Regelung einer P-T2-Tt-Strecke

Literaturverzeichnis

Allgemeine Hinweise zur Bedienung der regelungstechnischen
Simulationsmodelle

28
28
28
32
33

35
36
37
38
38
39

40
40
40
41
41
41
42
42

44



