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Absorber

Ein Bauteil welches die Intensitéat von Vibrationen reduziert.

Acceleration (Beschleunigung)

Unter Beschleunigung versteht man in der Physik die Anderung des
Bewegungszustands eines Korpers, also die momentane zeitliche
Anderungsrate seiner Geschwindigkeit. Die Beschleunigung ist eine
vektorielle (also gerichtete) Gréf3e. Sie spielt bei der Beschreibung von
Bewegungsvorgangen und deren Beeinflussung durch Kréfte eine
zentrale Rolle. In der Umgangssprache bezeichnet Beschleunigung oft
nur eine Steigerung des Tempos, also eine Zunahme des Betrags der
Geschwindigkeit. Im physikalischen Sinn ist aber jede Anderung einer
Bewegung eine Beschleunigung. 1g = 9,80665m/s? = 980.665 cm/s? =
386,089 in/s? = 32,174 ft/s?

Accelerometer (Beschleunigungsaufnehmer)

Ein Beschleunigungssensor ist ein Sensor (Fuhler), der die
Beschleunigung misst, indem meistens die auf eine Testmasse
wirkende Tragheitskraft bestimmt wird. Somit kann z. B. bestimmt
werden, ob eine Geschwindigkeitszunahme oder -abnahme stattfindet.
Der Beschleunigungssensor gehort zur Gruppe der Inertialsensoren. Er
wird auch Beschleunigungsmesser oder Accelerometer genannt,
weiterhin B-Messer und G-Sensor. Werden kontinuierliche
Beschleunigungsmessungen aufgezeichnet, so bezeichnet man diese
Messreihe als Akzelerogramm. Ein piezokeramisches Sensorplattchen
wandelt dynamische Druckschwankungen in elektrische Signale um,
die entsprechend weiterverarbeitet werden kénnen. Die
Druckschwankung wird durch eine an der Piezokeramik befestigte
(seismische) Masse erzeugt und wirkt bei einer Beschleunigung des
Gesamtsystems auf die Piezokeramik.
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Accuracy (Genauigkeit)

Die Genauigkeit eines Instrumentes ist der Indikator wie weit das
gemessene Ergebnis von den realen Werten abweicht.

A/D Converter (A/D Wandler)

Ein Bauteil welches ein Analoges Signal wie Spannung oder Strom in
ein Digitales umwandelt.

Aliasing (Unterabtastung)

Enthalt das Eingangssignal eines Abtastungserfassungssystems
(Unterabtastung) Komponenten, deren Frequenz hdher ist als die
Nyquist-Frequenz (Halfte der Abtastfrequenz), werden weniger als
zwei Abtastungen pro Signalperiode vorgenommen. Dies hat zur
Folge, dass der Beitrag dieser Komponenten zum abgetasteten
Signalzug nicht von dem der Komponenten unterhalb der Nyquist-
Frequenz unterschieden werden kann. Diesen Vorgang nennt man
Unterabtastung. Die Zeitbasis und Transformationsgréf3e sind so zu
wahlen, dass die sich daraus ergebende Nyquist-Frequenz hdher ist,
als die htchste bedeutsame Komponente im Datensatz des
Zeitbereichs.

Alignment (Ausrichtung)

Ein Zustand, in dem Komponenten einer Maschine entweder parallel
oder senkrecht zueinander ausgerichtet sind, je nach
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Konstruktionsanforderung. Misalignment bezeichnet den Zustand von
Komponenten die nicht parallel oder senkrecht zueinander ausgerichtet
sind und somit héheren Verschleild und eine héhere Stromaufnahme
hervorrufen kénnen. Die Prozedur um eine Fehlausrichtung zu
beheben nennt man auch ,Alignment bzw. Ausrichtung®.

Amplification Factor ,, Synchronous” (Verstarkungs
Faktor)

Bezeichnet die Anfalligkeit eines Rotors auf die
Schwingungsamplitude, wenn die Drehgeschwindigkeit gleich ist mit
der natirlichen Frequenz des Rotors (speziell bei flexiblen Rotoren).
Bei ungleicher Anregung wird der synchrone Verstarkungsfaktor
errechnet indem der Amplitudenwert der Resonanzspitze durch den
Amplitudenwert bei einer Drehzahl deutlich oberhalb der Resonanz
dividiert wird. (bestimmt aus einem Diagramm von synchronen
Anregungen gegenuber der Drehzahl)

Amplitude

Die Amplitude ist die maximale Auslenkung einer sinusférmigen
WechselgroRe. Im physikalischen Kontext wird der Zusammenhang
durch physikalische Groflien wie beispielsweise eine Schwingung und
deren Verlauf Uber der Zeit oder Gber dem Ort ausgedriickt. Die
Amplitude tritt dann als maximale Auslenkung von Schwingungen oder
Wellen aus der Lage des arithmetischen Mittelwertes auf.

u h
T —/'\ ]
1 = Amplitude, (€))

2 = Spitze-Spitze-Wert, / @ \ . @

3 = Effektivwert, 0
4 = Periodendauer
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